
 



-1- 
 

 

目 錄 
目 錄 ............................................................................................................................................................................................. 1 

1. <讀取軌跡> .............................................................................................................................................................................. 1 

2. <清除軌跡> .............................................................................................................................................................................. 2 

3. <儲存> ...................................................................................................................................................................................... 2 

4. <讀取> ...................................................................................................................................................................................... 3 

5. <設定 GPS 紀錄器>  (僅支援 BL-1000ST ) ............................................................................................................................. 3 

6. <重置紀錄器> .......................................................................................................................................................................... 5 

7. <設定> ...................................................................................................................................................................................... 5 

      

DataViewer™ 是用於管理軌跡原始資料的 PC 軟體(Windows 作業系統)，您的資料可用於多樣化的應用。 您

可以輕鬆閱讀並查看記錄的軌跡數據，並可將您的軌跡記錄儲存成 GPX / NMEA / KML / CSV / BIN 檔案格

式，做進一步和其他軟體整合的分析或使用。。 

1. <讀取軌跡>   

1.1 首先將裝置關機。將裝置透過USB線連接到電腦，點擊 <讀取軌跡> ，DataViewer™會自動偵測記錄器

然後顯示軌跡資料。如果無法正常讀取，請試著將USB 重新插拔或將SD卡重新安裝測試。 

 

1.2 軌跡紀錄列表將會跳出，選擇你要匯入的軌跡紀錄。 

 

 

1.3 軌跡原始資料將顯示於列表中，可以從原始資料列表中得到每一個航點的數據。 

Highlight POI後，每個興趣點會被標示為黃色。 
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2. <清除軌跡>   

選擇要清除的軌跡紀錄，點選確定後，將會刪除軌跡紀錄。 

 

3. <儲存>   

選擇要儲存的軌跡紀錄，並將您的軌跡記錄儲存成 GPX / NMEA / KML / CSV / BIN 檔案格式。 
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4. <讀取>   

可以讀取已經儲存的 NMEA 或 BIN 檔案格式。 

 

5. <設定 GPS 紀錄器>  (僅支援 BL-1000ST ) 

可設定 GPS 軌跡紀錄器設定值，並會同時自動更新 AGPS。 

 

5.1 紀錄條件設定 

紀錄一次每隔 ( ) 秒: 

如果這條件被勾選，紀錄器將會以設定的秒數來紀錄一個 GPS 航點。 

記錄一次每隔 ( ) 公尺: 

如果這條件被勾選，紀錄器將會以設定的公尺距離來記錄一個 GPS 航點，低於設定的條件將

不會被記錄。 

記錄一次當經過 ( ) 公里/小時: 

如果這條件被勾選，速度在設定值以下，紀錄器將不會記錄 GPS 航點，只會紀錄當速度超過

設定值。 
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         紀錄器如何以不同設定值來記錄航點 

紀錄設定 描述 

記錄一次每隔 X 秒 紀錄器將會每 X 秒記錄一個航點 

記錄一次每隔 Y 公尺 紀錄器將會記錄一個航點每隔 Y 公尺 

紀錄一次當經過 Z公里/小時 當速度超過 Z 小時/公里，紀錄器會每秒記錄一個航點 

1. 記錄每 X 秒 

2. 記錄每 Y 公尺 

取決於哪個設定條件(距離/時間)先到達，紀錄器將會以每 X 秒

或以每 Y 公尺記錄一個航點。 

1. 記錄每 X 秒 

2. 記錄每 Z 公里/小時 

當速度低於 Z 公里/小時， 紀錄器將會以每 X秒紀錄一個航

點。 

當速度大於 Z 公里/小時， 紀錄器會以每秒紀錄一個航點。 

1. 記錄每 Y 公尺 

2. 記錄每 Z 公里/小時 

當速度低於 Z 公里/小時， 紀錄器將會以每 Y公尺紀錄一個航

點。 

當速度大於 Z 公里/小時， 紀錄器會以每秒紀錄一個航點。 

1. 記錄一次每隔 X 秒 

2. 記錄一次每隔 Y 公尺 

3. 紀錄一次當經過 Z公里/小時 

當速度低於 Z 公里/小時， 紀錄器將會以每 X秒或每Y公尺紀錄

一個航點，取決在哪個條件(距離/時間)先到達。 

當速度超過 Z 小時/公里，紀錄器會每秒記錄一個航點 

 

5.2 裝置記憶空間 

一個狀態欄顯示多少儲存空間已被使用。 

5.3 裝置名稱 

可重新命名裝置名稱。 

5.4 時區 

可設定紀錄器時區，紀錄檔案名稱將以時區時間命名。 

5.5 G Sensor、蜂鳴器、藍芽 

可設定紀錄器開啟或關閉 G Sensor、蜂鳴器、藍芽。 

5.6 休眠 

可設定紀錄器停止移動後 5~15 分鐘後進入休眠模式，當再次移動時，紀錄器會再開始記錄軌跡。 

5.7 更新韌體 
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可以檢查並更新紀錄器到最新版韌體。 

5.8 恢復出廠設定 

將會重置紀錄器所有設定值，恢復到出廠設定。 

6. <重置紀錄器>  

重置紀錄器將會刪除紀錄器上所有的軌跡紀錄與設定值。 

 

7. <設定>  

 

<單位與座標> 

距離單位: 

公制: 將會以公里/ 公尺來顯示。 

英制 : 將會以英里/英尺來顯示。 

緯度/經度: 

度、分、秒:  經緯度將會以 23°12’20” 呈現。 

度:  經緯度將會以 23.22152°呈現。 

<軌跡> 

當兩個紀錄點間格時間超過多少分鐘後，會將軌跡分為兩段顯示。 

<時區> 
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顯示時區與日光節約時間設定。 

<顯示語言> 

      設定軟體語系。 


